
 

 



 

ИНФОРМАЦИОНАЯ КАРТА ПРОГРАММЫ 

 

1. Учреждение Филиал муниципального бюджетного 

общеобразовательного учреждения Сосновской 

средней общеобразовательной  школы  № 1 в с. 

Отъяссы 

2. Полное название программы Дополнительная общеобразовательная, 

общеразвивающая программа технической 

направленности «Робототехника» 

3. Сведения об авторе:  

3.1. Ф.И.О., должность Лукинова Светлана Алексеевна, 

педагог дополнительного образования 

4. Сведения о программе:  

4.1. Нормативная база: • -Федеральный закон от 29 декабря 

2012 года №273-ФЗ «Об образовании в 

Российской Федерации»; 

• Концепция развития 

дополнительного образования детей до 2030 года 

(распоряжение Правительства от 31.03.2022 г. № 

678-р); 

•                        Порядок организации и 

осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным 

программам (утвержден Приказом Министерства 

просвещения Российской Федерации от 27 июля 

2022 г. № 629;   

• Методические рекомендации по 

проектированию дополнительных 

общеразвивающих программ (включая 

разноуровневые программы) (разработанные 

Минобрнауки России совместно с ГАОУ ВО 

«Московский государственный педагогический 

университет», ФГАУ «Федеральный институт 

развития образования», АНО ДПО «Открытое 

образование», 2015г.); 

• -Постановление Главного 

государственного санитарного врача Российской 

Федерации от 28.09.2020 г. №28 «Об утверждении 

санитарных правил СП 2.4. 3648-20 «Санитарно-

эпидемиологические    требования      к 

организациям воспитания и обучения, отдыха и 

оздоровления детей и молодежи»; 

• Устав МБОУ Сосновской СОШ №1 

4.2. Область применения Дополнительное образование 

4.3. Направленность Техническая 

4.4. Вид программы Общеразвивающая 



4.5. Возраст обучающихся по 

программе 

13-17 лет 

4.6. Продолжительность обучения 1 год 

 

Блок № 1. «Комплекс основных характеристик дополнительной 

общеобразовательной общеразвивающей программы 

Дополнительная        общеобразовательная        общеразвивающая        

программа«Робототехника»(далееПрограмма)имееттехническуюнаправленно

сть.Программамодифицированная, составлена на основе программы 

«Робототехника: конструирование ипрограммирование» Филиппова С. А. 

(Сборник программ дополнительного образованиядетейСанкт-

Петербургскогоинститута),производителяконструктора«БазовыйнаборLEGO

®EducationSPIKE™Primeнабор45678»компанииLEGOSystemA/S,MATRIX 

Model Robots, 

MATRIXMini,всоответствииссовременнымитребованиямикпрограммамдопол

нительногообразования. 

 

Пояснительная записка. 

 

Программа направлена на привлечение учащихся к современным 

технологиям конструирования, программирования и использования 

роботизированных устройств. 

 

Новизна программы 

Новизнапрограммы дополнительного образования технической 

направленности «Робототехника» состоит в апробации Центра образования 

цифрового и гуманитарного профилей «Точка роста», созданного с целью 

развития и реализации основных и дополнительных общеобразовательных 

программ цифрового, естественнонаучного и гуманитарного профилей, 

формирования социальной культуры, проектной деятельности, направленной 

не только на расширение познавательных интересов школьников, но и на 

стимулирование активности, инициативы и исследовательской деятельности 

обучающихся.  

Актуальность и практическая значимость 

Актуальность программы воспитать поколение свободных, 

образованных, творческимыслящих граждан возможно только в современной 

образовательной среде. 

Программапредставляетучащимсятехнологии21века.Сегодняшнимшкольника

мпредстоитработатьпо профессиям, которых пока нет, использовать 

технологии, которые еще не созданы,решать задачи, о которых мы можем 

лишь догадываться, поэтому, школьное образование 

должносоответствоватьцелямопережающегоразвития.Дляэтоговшколедолжн

обытьобеспеченоизучениенетолькодостиженийпрошлого,ноитехнологий,кот



орыепригодятсявбудущем,обучение,ориентированноекакназнаниевый,такиде

ятельностныйаспектысодержанияобразования.Такимтребованиямотвечаетроб

ототехника. 

Однимиздинамичноразвивающихсянаправленийпрограммированияявляе

тсяпрограммное управление робототехническими системами. В период 

развития техники 

итехнологий,когдароботыначинаютприменятьсянетольковнауке,ноинапроизв

одстве,ибыту,актуальнойзадачейдлязанятийпо«Робототехнике»являетсяознак

омлениеучащихсясданными инновационнымитехнологиями. 

Робототехника-

сравнительноноваятехнологияобучения,позволяющаявовлечьвпроцессинжен

ерноготворчествадетей,начинаясмладшегошкольноговозраста,чтопозволит 

обнаружить и развить навыки учащихся в таких направлениях как 

мехатроника,искусственныйинтеллект,программированиеит.д.Использование

методикэтойтехнологииобученияпозволитсущественноулучшитьнавыкиучащ

ихсявтакихдисциплинахкак математика, физика,информатика. 

Возможность прикоснуться к неизведанному миру роботов для 

современного 

ребенкаявляетсяоченьмощнымстимуломкпознаниюнового,преодолениюинст

инктапотребителяиформированиюстремления ксамостоятельномусозиданию. 

Новыепринципырешенияактуальныхзадаччеловечестваспомощьюробото

в,усвоенные в школьном возрасте (пусть и в игровой форме), ко времени 

окончания вуза иначала работы по специальности отзовутся в принципиально 

новом подходе к реальнымзадачам. 

Педагогическая целесообразность 

Педагогическая целесообразность данной образовательной программы 

обусловлена тем, что она предполагает формирование у обучающихся основ 

умения учиться и способности к организации своей деятельности – умение 

принимать, сохранять цели и следовать им в учебной деятельности, 

планировать свою деятельность, осуществлять ее контроль и оценку, 

взаимодействовать с педагогом и сверстниками в учебном процессе.  

Отличительные особенности программы от ранее существующих: 

Программаимеетрядотличийотужесуществующиханалогов,которыепре

дполагаютповерхностноеосвоениеэлементовробототехникиспреимущественн

одемонстрационным подходом к интеграции с другими предметами. 

Особенностью даннойпрограммы является нацеленность на конечный 

результат, т.е. обучающийся создает непросто внешнюю модель робота, 

дорисовывая в своем воображении его возможности, 

онсоздаетдействующееустройство, котороерешаетпоставленную задачу. 

Программа построена на обучении в процессе практики и позволяет 

применять знания изразных предметных областей, которые воплощают идею 

развития системного мышления 

укаждогоучащегося,таккаксистемныйанализ—

этоцеленаправленнаятворческаядеятельность человека, на основе которой 



обеспечивается представление объекта в видесистемы. Творческое мышление 

- сложный многогранный процесс, но общество всегдаиспытываетпотребность 

влюдях, обладающих нестандартныммышлением. 

УчебныйпланПрограммысвязансмероприятиямивнаучно-

техническойсфередлядетей(турнирами,соревнованиями),чтопозволяет,невых

одязарамкиучебногопроцесса,принимать 

активноеучастиевконкурсахразличногоуровня. 

Адресат программы 

Программа «Робототехника»адресована детям 13-17 лет. Наличие 

специальной подготовки не требуется. 

Условия набора учащихся 

Для обучения принимаются все желающие. 

Количество учащихся 

Численный состав учащихся в объединении составляет 5 - 12 человек. 

Объем и срок освоения программы 

Программа«Робототехника»рассчитана на 1 год обучения. Общее 

количество учебных часов, запланированных на весь период обучения и 

необходимых для освоения программы – 72 часа.   

Формы и режим занятий 

Основной формой учебной работы является групповое занятие. Занятия 

проводятся один раз в неделю, по два учебных часа с перерывом между 

занятиями 10 минут. Длительность занятия – 45 минут. Наполняемость 

группы:5 - 12 человек. Состав группыпостоянный. 

 

1.2    Цель и задачи программы 

Цель программы: 

созданиеусловийразвитияконструктивногомышленияребёнкасредствамиробо

тотехники,формированиеинтересактехническимвидамтворчества,популяриза

цияинженерныхспециальностей 

 

Личностные 

воспитаниекоммуникативныхкачествпосредствомтворческогообщенияу

чащихсявгруппе,готовностиксотрудничеству, взаимопомощии дружбе; 

* воспитаниетрудолюбия,аккуратности,ответственногоотношениякосу

ществляемойдеятельности; 

* формированиеуважительногоотношенияктруду; 

* развитиецелеустремленностиинастойчивостивдостижениицелей. 

Метапредметные 

* умениеорганизоватьрабочееместоисоблюдать техникубезопасности; 

* умение сопоставлять и подбирать информацию из различных 

источников (словари,энциклопедии,электронныедиски,Интернетисточники); 



* умениесамостоятельноопределятьцельипланироватьалгоритмвыполне

ниязадания;умение проявлять рационализаторский подход при выполнении 

работы, аккуратность;умениеанализировать причины 

успехаинеудач,воспитаниесамоконтроля. 

* умениеизлагатьмысливчеткойлогическойпоследовательности,отстаив

атьсвоюточкузрения,анализироватьситуациюисамостоятельнонаходитьответ

ынавопросыпутемлогическихрассуждений; 

* пониманиеосновфизикиифизическихпроцессоввзаимодействияэлемен

товконструктора. 

Предметные 

* познакомитьсконструктивнымиособенностямииосновнымиприемами

конструирования различных моделей роботов, компьютерной средой, 

включающей всебяграфическийязыкпрограммирования 

LEGOEducationSPIKEPrime, MATRIX Model Robots, MATRIX Mini; 

* научитьсамостоятельнорешатьтехническиезадачивпроцессеконструир

ованияроботов(планированиепредстоящихдействий,самоконтроль,применять

полученные 

* знания, приемы и опыт конструирования с использованием 

специальных элементов, идругихобъектови т.д.); 

* научитьсоздаватьреальнодействующиемоделироботовприпомощиспе

циальныхэлементовпо разработанной схеме,по собственномузамыслу, 

* научитьразрабатыватьикорректироватьпрограммынакомпьютередляр

азличныхроботов; 

* уметьдемонстрироватьтехническиевозможностироботов. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1.3.    Содержание тем учебного курса 

Учебный план 
 

№п/

п 

 

Названиераздела,те

мы 

Количествочасов 
Формыаттестации/ 

контроля Всего Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 Опрос 

2 Основыконструирования 2 1 1 Опрос 

3 Введение в 

робототехнику. 

 

6 

 

1 

 

5 

 

Зачет 

4 Знакомство с 

роботом Микроник 

электронный 

конструктор 

6 1 5 Практическоезадание 

5 Знакомствосроботам

иLEGOEducation 

SPIKE Prime 

10 1 9 Практическоезадание, 

зачет 

6 Знакомство с 

роботом MATRIX 

Model Robots 

10 1 9 Практическоезадание, 

зачет 

7 Знакомство с 

роботом MATRIX 

Mini 

10 1 9 Практическоезадание, 

зачет 

8  

Основыуправленияробот

ом 

 

5 

 

1 

 

4 

Практическоезадан

ие, 

состязанияроботов 

9 
Состязания 

роботов. 

Игрыроботов. 

12 3 9 
Практическое

задание,турнир 

10  

Творческиепроекты 

 

8 

 

1 

 

7 
Практическоезадан

ие, 

состязанияроботов 

11 
Внутри 

школьныйтурнир/соревн

ование 

1 
 

 
1 Зачет 

12 Итоговоезанятие 1 
 

 

 

1 Итоговаяаттестация 

 
Итого 72 12 60 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Содержание учебного плана 

* Вводноезанятие: 

Информатика,кибернетика,робототехника.ИнструктажпоТБ. 

* Основыконструирования 

Теория:Ознакомлениесвизуальнойсредой 

программированияScratch.Знакомство с контроллером Smart hub. 

Интерфейс.ОсновныеблокиПроект.Этапысозданияпроекта. 

Оформлениепроекта 

Практика:Решениепрактическихзадач.Строительствовысокойбашни.Измере

ния. 

* Введениевробототехнику 

Теория: Простейшие механизмы. Типы робототехнических платформ 

(наземные, колесные,гусеничные,  шагающие, воздушные, водные,роботы-

манипуляторы, гибридные конструкции). Типы робототехнических платформ. 

Кинематика робота-манипулятора. 

Ременнаяпередача,блок.Повышающаяпередача.Волчок.Понижающаяпередач

а.Силовая«крутилка».Редуктор.Осевойредукторсзаданнымпередаточнымотно

шением. Колесо, ось. Центр тяжести.Хватательный механизм. Принципы 

крепления деталей.Рычаг. Механическая передача (зубчатая передача: прямая, 

коническая, червячная). 

Практика:Решениепростейшихзадач.Цикл,Ветвление,параллельныезадачи.К

егельринг 

• Знакомство с роботом Микроник -  электронный конструктор 
Теория: Резисторы. Конденсаторы керамические, электролитические. 

Светодиоды. Транзисторы биполярные. Фоторезистор. Переменный резистор 

(потенциометр).  DIP-переключатель на 3 позиции.  Клеммник нажимной. 

Микросхема логики 4×2-NOR. Микросхема-таймер 555. Пьезодинамик. 

Макетная плата Mini. 

Практика:Сборкамоделироботапоинструкции 

• ЗнакомствосроботамиLEGOEducationSPIKEPrime 
Теория: модуль Smart hub.Экран,кнопкиуправления,индикатор 

состояния,порты. Сервомоторы EV3,их характеристика. Основныепоказатели 

(обороты вминуту,крутящиймомент,точность). Устройство,режимыработы 

Практика: Сборкамоделироботапоинструкции 
• Знакомство с роботом MATRIX Mini 

Теория: Знакомство с конструктором MATRIX Mini. Драйвер Arduino. 

Платформа RoMeoV2. Программа Blink. Управление моторами постоянного 

тока (DFRobotRoMeoV2, Raspberry Pi) 

Практика: Сборкамоделироботапоинструкции 

• Знакомство с роботом MATRIX Model Robots 



Теория:Знакомство с конструктором MATRIX Model Robots. Управление 

роботом (проводное, беспроводное, автономное, сенсорные системы), 

Получение сигналов с датчиков. Программирование GPIO. Манипуляторы с 

шестью степенями свободы на базе сервопривода Feetech. 

Практика: Сборкамоделироботапоинструкции 

• Основыуправленияроботом 

Теория: Релейныйи пропорциональныйрегуляторы.Эффективные 

конструкторские 

ипрограммныерешенияклассическихзадач.Эффективныеметодыпрограммиро

вания:регуляторы, защита от застреваний, траектория с перекрестками, 

события, 

пересеченнаяместность.Обходлабиринтапоправилуправойруки.Синхронноеу

правлениедвигателями. 

Практика: параллельные задачи, подпрограммы, контейнеры и пр. Анализ 

показанийразнородныхдатчиков. Робот-барабанщик 

* Состязанияроботов.Игрыроботов. 

Теория:Футболсинфракрасныммячом(основы). 

Практика:Боулинг,футбол,баскетбол,командныеигрысиспользованиеминфр

акрасногомячаидругихвспомогательныхустройств.Использованиеудаленного

управления. Проведение состязаний, популяризация новых видов робото-

спорта. «Царьгоры».Управляемый футбол роботов. Теннисроботов 

Теория:ИспользованиемикроконтроллераSmarthub. 

Практика: Подготовка команд для участия в состязаниях (Сумо. 

Перетягивание каната.Кегельринг.Следованиеполинии. 

Слалом.Лабиринт)Регулярныепоездки. 

* Творческиепроекты 

Теория:Одиночныеигрупповыепроекты. 

Практика:Разработкатворческихпроектовнасвободнуютему.Роботыпомощн

икичеловека.Роботы-артисты 

• Внутри школьныйтурнир/соревнование 

Теория:Обсуждениеработыобъединениязаучебныйгод. 

Практика:Демонстрацияизготовленныхконструкций. 

• Итоговаяаттестация:Итоговоезанятие.Обсуждениеработзаучебныйго

д. 

 

1.4.  Планируемые результаты 

Личностныерезультаты: 

* проявляеттакиекоммуникативнымикачествамикакготовностьксотрудничес

твуивзаимопомощииумениексозидательной коллективнойдеятельности; 



* проявляет трудолюбие, ответственность по отношению 

косуществляемойдеятельности; 

* проявляетцелеустремленностьинастойчивостьвдостижениицелей. 

Метапредметныерезультаты: 

* умееторганизоватьрабочееместоисодержитконструкторвпорядке,соблюдае

ттехникубезопасности;умеетработать 

сразличнымиисточникамиинформации; 

* умеетсамостоятельноопределятьцельипланироватьпутиеедостижения; 

* проявляет гибкость мышления, способность осмысливать и

 оцениватьвыполненнуюработу,анализировать 

причиныуспеховинеудач,обобщать; 

* умеетпроявлятьрационализаторскийподходинестандартноемышлениеприв

ыполненииработы, аккуратность; 

* умеетсдостаточнойполнотойиточностьювыражатьсвоимысливсоответстви

исзадачамииусловиями коммуникации; 

* проявляетнастойчивость,целеустремленность,умениепреодолеватьтруднос

ти. 

Предметныерезультаты: 

* знает основную элементную базу (светодиоды, кнопки

 ипереключатели,потенциометры,резисторы,конденсаторы,соленои

ды,пьезодинамики) 

* знаетвидыподвижныхинеподвижныхсоединенийвконструкторе,принципы

работыпростейшихмеханизмов,видов механическихпередач; 

* умеетиспользоватьпростейшиерегуляторыдля управленияроботом; 

* владеетосновамипрограммированиявкомпьютернойсредемоделированияL

EGOEducationSPIKEPrime , MATRIX Model Robots, MATRIX Mini; 

* понимаетпринципыустройствароботакаккибернетическойсистемы; 

* умеетсобратьбазовыемоделироботовиусовершенствоватьихдлявыполнени

яконкретногозадания; 

* умеетдемонстрироватьтехническиевозможностироботов. 

 

Учащийсядолжензнать/понимать: 

*влияниетехнологическойдеятельностичеловеканаокружающуюсредуиздоро

вье; 

*областьпримененияиназначениеинструментов,различныхмашин,технически

хустройств(втомчислекомпьютеров); 

*основныеисточникиинформации; 

*видыинформациииспособыеёпредставления; 

*основныеинформационныеобъектыидействиянадними; 



*назначениеосновныхустройствкомпьютерадляввода,выводаиобработкиинфо

рмации; 

*правилабезопасногоповеденияигигиеныприработескомпьютером. 

Уметь: 

* получатьнеобходимуюинформациюобобъектедеятельности,используярису

нки,схемы,эскизы, чертежи(набумажных и электронныхносителях); 

* создаватьизапускатьпрограммы для забавныхмеханизмов, в 

рамкахэлектронногоконструктораLEGO Education SPIKEPrime, MATRIX 

Model Robots, MATRIX Mini; 

* применятьосновныепонятия,использующиевробототехнике:мотор,датчикн

аклона,датчикрасстояния,порт,разъем,USB-кабель,меню, 

панельинструментов. 

 

 

Блок № 2. «Комплекс организационно-педагогических условий» 

2.1. Календарный учебный график 

Количество учебных недель – 36. 

Дата  начала и окончания учебных периодов 

Начало занятий обучения с 10 сентября, окончание занятий 31 мая. 

Продолжительность каникул с 1 июня по 31 августа. 

 

2.2. Условия реализации программы 

Санитарно-гигиенические требования 

Занятия должны проводиться в кабинете, соответствующем 

требованиям техники безопасности, противопожарной безопасности, 

санитарным нормам. Кабинет должен хорошо освещаться и периодически 

проветриваться. Необходимо наличие аптечки с медикаментами для оказания 

первой медицинской помощи. 

Кадровое обеспечение 

Педагог, работающий по данной программе, должен иметь высшее или 

среднее профессиональное образование в области, соответствующей профилю 

детского объединения без предъявления требований к стажу работы, либо 

высшее профессиональное образование и дополнительную 

профессиональную подготовку по направлению «Образование и педагогика» 

без предъявления требований к стажуработы. 

2.3. Форма аттестации 

Формы контроля и подведения итогов реализации программы. 

Оценка качества реализации программы включает в себя вводный, текущий и 

итоговый контроль учащихся. 

Входной контроль: осуществляется в начале года обучения в виде 

собеседования.  

Текущий контроль осуществляется в течении всего обучения по программе в 

ходе беседыипрактических работ на занятиях (конкурсы, выставки). 



Итоговый контроль: Определение результатов работы и степени усвоения 

знаний, умений и навыков, сформированности личностных качеств. 

Итоговый контроль  реализуется в рамках защиты проектов.  

 

 

2.4. Оценочные материалы 

Предполагается проверка усвоения материала в форме защиты проектов, 

участие в конкурсах (школьного, городского уровня).  

При оценивании итогового проекта следует обращать внимание на такие 

элементы проекта, как: 

− техническую сложность; 

− практическую значимость проекта. 

Помимо собственно проекта следует оценивать умения групповой 

работы. Умение организовывать работу в группе следует оценивать по: 

− наличию и функциональности разделения обязанностей; 

− информированности группы о результатах работы; 

− вкладу каждого члена группы. 

 

2.5. Методические материалы 

Учащиеся одной возрастной группы занимаются в объединении 

постоянного состава. Содержание Программы может быть 

скорректировано в зависимости от уровня подготовки учащихся. 

Некоторые темы взаимосвязаны с курсом математики, информатики 

программирования, физики, изучаемым в школе и могут с одной стороны 

служить пропедевтикой, с другой стороны опираться на него. Например, 

передаточные отношения связаны с обыкновенными дробями, которые 

изучаются во второй половине 5 класса. 

 В процессе обучения используются разнообразные методы 

обучения. Традиционные: объяснительно-иллюстративный метод (лекция, 

рассказ, работа с литературой и т.п.); репродуктивный метод;  метод 

проблемного изложения;  частично-поисковый (или эвристический) метод;  

исследовательский метод. 

Современные:  метод проектов:  метод обучения в сотрудничестве;  

метод взаимообучения.  

В Программу включены содержательные линии:  аудирование - 

умение слушать и слышать, т.е. адекватно воспринимать инструкции;  

чтение - осознанное самостоятельное чтение языка программирования;  

говорение - умение участвовать в диалоге, отвечать на заданные вопросы, 

создавать монолог, высказывать свои впечатления; пропедевтика - круг 

понятий для практического освоения детьми с целью ознакомления с 

первоначальными представлениями о робототехнике и программирование;  

творческая деятельность - конструирование, моделирование, 



проектирование. 
 

 

 

 

 

 

 

Методическое обеспечение программы. 
Материально-техническое обеспечение: Методическое обеспечение: 

• учебный кабинет, учебные столы, 

стулья; 

• ноутбук; 

• мультимедийный проектор; 

• демонстрационный экран; 

• Электронный конструктор Микроник; 

• КонструкторLEGOEducationSPIKEPrime

; 

• Конструктор MATRIXMini; 

• КонструкторMATRIX Model Robots. 

• информационно-методические 

материалы по темам; 

• диагностические методики; 

• дидактическое обеспечение: 

наглядные пособия (в соответствии 

с разделами программы). 

• наглядный материал; 

• раздаточный материал;  

• методический материал для 

учителя; 

• дидактический материал для детей. 

 

Алгоритм учебного занятия 

1.Постановка цели для каждого занятия в соответствии с программой. 

2.Постановка задач, подбор необходимой литературы и материалов, в 

зависимости от темы занятия. 

3.Выбор оптимальной формыработы с детьми в зависимости от темы 

занятия. 

4.Использование различных методов и приемов работы с детьми. 

5.Осуществление контроля на занятии и соблюдение правил техники 

безопасности. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.6. Список литературы 

Литературадляпедагога. 

* НемовР.С.Психология.Т.2,М:Владос,2018. 

* СелевкоГ.К.Энциклопедияобразовательныхтехнологий:В2т-

М.:НИИшкольныхтехнологий,2017г. 

* Столяров Ю.С. Развитие технического творчества школьников. 

-М.: Просвещение,2016. 

* ФилипповС.А.программа«Робототехника:конструированиеипро

граммирование»(Сборникпрограммдополнительногообразованияд

етейСанкт-Петербургскогоинститута).2019г. 

* Шиховцев В.Г. Программа «Радиотехника» (Сборник программ 

дополнительногообразованиядетей Московскогоинститута 

открытогообразования).2018г. 

 

Специальнаялитература. 

 

* КопосовД.Г.Первыйшагвробототехнику.Практикумдля5-

6классовД.Г.Копосов.-М.:БИНОМ. Лаборатория знаний,2017-292 с. 

* ОвсяницкаяЛ.Ю.КурспрограммированияроботаEV3всредеLego

MindstormsEV3,Д.Н.Овсяницкий,А.Д.Овсяницкий.2-

еизд.,перераб.Идоп-М.:Издательство«Перо»,2016.-300с. 

* Лабораторныепрактикумыпопрограммированию[Электронныйресу

рс]. 

* Образовательная программа «Введение в конструирование 

роботов» и графическийязык программирования роботов 

[Электронный 

ресурс]http://learning.9151394.ru/course/view.php?id=280#program_blo

cks 

* Программыдляробота[Электронныйресурс]http://service.lego.co

m/enus/helptopics/?questionid=2 

Интернет-ресурс: 

* http://www.mindstorms.su 

* https://education.lego.com/ru-ru 

http://learning.9151394.ru/course/%20view.php?id=280&program_blocks
http://learning.9151394.ru/course/%20view.php?id=280&program_blocks
http://learning.9151394.ru/course/%20view.php?id=280&program_blocks
http://service.lego.com/%20enus/helptopics/?questionid=2
http://service.lego.com/%20enus/helptopics/?questionid=2
http://service.lego.com/%20enus/helptopics/?questionid=2
http://www.mindstorms.su/
https://education.lego.com/ru-ru


* http://robototechnika.ucoz.ru 

* http://www.nxtprograms.com/projects1.html 

* http://www.prorobot.ru/lego.php 

* https://education.lego.com/ru-ru/lessons?pagesize=24 

* https://robot-help.ru/lessons/lesson-1.html 

* http://www.prorobot.ru 

Литературадляродителей,детей 

* КлаузенПетер.Компьютерыи роботы.–М.:Миркниги,2017. 

* ФилипповС.А.Робототехникадлядетейиродителей.–

СПб.:Наука,2018 

* Макаров И. М., Топчеев Ю. И. Робототехника. История и 

перспективы. – М.: Наука,Изд-воМАИ,2017. 

 

РесурсысетиInternetпопрофилю 

* Russiansoftwaredevelopernetwork 

//Русскоесообществоразработчиковпрограммногообеспечения[Электронн

ыйресурс].–Режимдоступа:http://nnxt.blogspot.ru/ 

* Каталог программ [Электронный ресурс]. –

 Режимдоступа: 

http://www.legoengineering.com/category/support/building-instructions/, 

http://nnxt.blogspot.ru/search/label/ 

* RoboLabdevelopernetwork // Сообщество разработчиков RoboLab 

[Электронныйресурс].– Режимдоступа: http://www.legoengineering.com/ 

* Сообщество разработчиков ТРИК [Электронный

 ресурс]. – Режимдоступа:http://blog.trikset.com/ 
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Приложение 

 

 
№ Название 

раздела, темы 

Формы 

занятий 

Приемы и 

методы 

Дидактический 

материал, 

техническое 

оснащение 

Формы 

подведения 

итогов 

1. Вводное занятие 

1.

1 

Что такое 

"Робот". 

Виды,значени

е в 

современномм

ире, 

основныенапр

авленияприме

нения. 

Беседа,видео

ролики,демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Ответынаво

просы во 

времябесед

ы. Зачет 

поТБ 

2. Основыконструирования 

2.1 Проект.Этапысоз

данияпроекта. 

Оформлениепрое

кта 

Беседа,видео

ролики,демон

страцияпроек

та 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

2.2 Ознакомлениесв

изуальнойсредо

й 

программирован

ияScratch.Интер

фейс. 

Основныеблоки 

Беседа,демон

страцияСП 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

3. Введениевробототехнику. 

3.1 Что такое робот? 

Типы 

робототехническ

их платформ. 

Беседа,видео

ролики, 

демонстрация

СП 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

3.2 Приводные 

системы. 

Беседа,видео

ролики, 

демонстрация

СП 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 

3.3 - 

3.4 

Кинематика 
робота-
манипулятора. 

Беседа,видео

ролики, 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 



демонстрация

СП 

3.5 3

.

6 

Механическая 
передача. 

Беседа,видео

ролики, 

демонстрация

СП 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

 

4. Знакомство с роботом Микроник -  электронный конструктор 

4.1 
Обзор модуля 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Электронный 

конструктор 

Микроник 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

4.2 Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и (Лампа, 

Разноцветные 

огни, Бочонок с 

электричеством, 

Телеграф) 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

4.3 Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и (Диммер, 

Светофор, 

Глупый 

светильник,  

Волшебные 

пальцы) 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

4.4 Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и (Кодовый 

замок, Маяк, 

Умный 

светильник, 

Стробоскоп) 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

4.5 
Сборкамоделиро

ботапоинструкц

ии 

(Железнодорожн

ый эксперимент, 

Клаксон, 

Терменвокс, 

Сигнализация) 

  

4.6 
Сборкамоделиро

ботапоинструкц

ии (Почти рояль, 

Таймер, 

Выключатель 

для коридора, 

Охота на утку) 

  



5. ЗнакомствосроботамиLEGOEducationSPIKEPrime 

5.1 Обзор модуля 

Smart 

hub.Экран,кнопк

иуправления,инд

икатор 

состояния,порты

. 

Беседа,демон

страциямоду

ляEV3 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Конструктор 

LEGOEducationSPIK

EPrime 

Практическ

аяработа 

5.2 Обзор 

сервомоторов 

EV3,их 

характеристик

а. 

 

 

 

Беседа,демон

страциясерво

моторовEV3 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

5.3 Сравнение 

основныхпока

зателей 

(обороты 

вминуту,крутя

щиймомент,то

чность). 

Устройство,ре

жимыработы 

5.4-5. 

10 

Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа 

6. Знакомство с роботом MATRIX Mini 

6.1 Знакомство с 

конструкторомM

ATRIX Mini 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Конструктор 

MATRIX Mini 

Практическ

аяработа 

Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

 

6.2 Установка 

драйвера Arduino 

Беседа,демон

страциясерво

моторов 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

6.3 Платформа 

RoMeo V2 

Беседа,демон

страциясерво

моторов 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

6.4 Загрузка 

программы Blink 

Беседа,демон

страциясерво

моторов 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

6.5 Управление 

моторами 

постоянного 

тока 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

6.6 - 

6.10 

Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и 

Беседа,Демон

страция 

робота, 

конструктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 



7. Знакомство с роботом MATRIX Model Robots 

7.1 Знакомство с 

конструкторомM

ATRIX Mini 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

КонструкторMATRIX 

Model Robots 

Практическ

аяработа 

Индивидуал

ьный,фронт

альныйопро

с 

 

7.2 Управление 

роботом 

(проводное, 

беспроводное, 

автономное) 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

7.3 Управление 

роботом 

(сенсорные 

системы) 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

7.4 Получение 

сигналов с 

датчиков 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

7.5 Программирован

ие GPIO. 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

7.6 Манипуляторы с 

шестью 

степенями 

свободы на базе 

сервопривода 

Feetech 

Беседа,Демон

страцияконст

руктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

7.7 -

7.10 

Сборкамоделиро

ботапоинструкци

и 

Беседа,демон

страцияробот

а, 

конструктора 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

8. Основыуправленияроботом 

8.1 Обзоргироскопи

ческогодатчика. 

Устройство,режи

мыработы. 

Беседа,Демон

страциядатчи

ка 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

КонструкторLEGOEd

ucationSPIKEPrime,К

онструкторMATRIX

Mini, 

КонструкторMATRIX 

Model Robots 

 

Практичес

каяработа 

 

 8.1 
Обзордатчикасв

ета. 

Устройство,режи

мыработы 

Беседа,Демон

страциядатчи

ка 

 практические 

8.3 Обзор 

ультразвукового

датчика. 

Устройство,реж

имыработы. 

Проверочная 

работа натему: 

Беседа,Демон

страциядатчи

ка 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Проверочна

яработа 

 



"Характеристики 

ирежимыработы

активныхкомпон

ентов" 

8.4 Движенияпопря

мойтраектории 

Беседа,демон

страцияробот

а 

 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

8.5 Точныеповорот

ы 

 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9. Состязанияроботов.Игрыроботов 

9.1 Движения по 

кривойтраектори

и. Расчёт 

длинныпутидляк

аждогоколесапр

и 

поворотесзаданн

ымрадиусомиуг

лом 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

КонструкторLEGOEd

ucationSPIKEPrime,К

онструкторMATRIX

Mini, 

КонструкторMATRIX 

Model Robots 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

 

9.2 Игра"Весёлые

старты". 

Зачетвремениик

оличестваошибо

к 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.3 Захватиосво

бождение"К

убойда".Мех

аника 

механизмовима

шин.Видысоеди

нений и передач 

и ихсвойства 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.4 Решение 

задач 

надвижениесисп

ользованием 

датчикакасания 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.5 Решение 

задач 

надвижениесисп

ользованием 

датчикасвета.Из

учениевлияния 

цвета 

наосвещенность 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 



9.6 Решение задач 

надвижениесисп

ользованиемгир

оскопическогод

атчика 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.7 
Решение 

задач 

надвижениесисп

ользованием 

ультразвукового

датчикарасстоян

ия 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.8 Программ

ирование 

спомощью 

интерфейса

модуля. 

 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.9 Контрольны

й 

проектна 

тему:"Разраб

откасценария 

движения 

сиспользован

иемнескольк

ихдатчиков". 

Беседа,демон

страцияробот

а 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

9.10 Битвароботов Беседа,демон

страция 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Соревнован

ияроботов 

9.11 Многозадачност

ь.Понятиепаралл

ельногопрограм

мирования 

Беседа,демон

страцияСП,р

обота 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

9.12 Операторци

кла. 

Условиявыхода

ихцикла. 

Прерываниецик

ла 

 

Беседа,демон

страцияСП,р

обота 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

10. Творческиепроекты 

10.1 Оператор 

выбора(перекл

ючатель).Усло

вия 

Беседа,демон

страцияСП,р

обота 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

КонструкторLEGOEd

ucationSPIKEPrime,К

онструкторMATRIX

Mini, 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо



выбора КонструкторMATRIX 

Model Robots 

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 
10.2 - 

10.4 

Многопози

ционныйпере

ключатель.Ус

ловия 

выбора. 

 

 

Беседа,демон

страцияСП,р

обота 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

10.5 Динамическоеу

правление 

 

Беседа,демон

страцияСП,р

обота 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

10.6 Битвароботов Беседа Словесные, 

наглядные, 

практические 

Соревнован

иероботов 

10.7 Правиласоре

внований.Ра

ботанадпрое

ктами 

«Движениепоза

даннойтраектор

ии», 

«Кегельринг».С

оревнование 

роботов 

натестовом поле 

Беседа,видео

ролики 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

10.8 Измерениеосве

щенности.Оп

ределениецве

тов. 

Распознавание

цветов. 

Использованиек

онструктораLeg

oвкачестве 

цифровойлабора

тории 

Беседа,видео

ролики 

Словесные, 

наглядные, 

практические 

Практическ

аяработа, 

собраннаям

одель,выпо

лняющаяпр

едполагаем

ыедействия 

1 Внутри 

школьныйтурни

р/соревнование 

 Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Практическ

аяработа,  

1 Итоговоезаняти

е 

 Словесные, 

наглядные, 

практические 

 Практическ

аяработа,  
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